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Het Cocktail-Party Probleem

Een veranderende wereld Snelle aanpassing en soortsvorming in Phyllostomids

Dumont et al 2011 PRSB

Tungara frogs & Fringe-lipped bats

Vleermuis profiteert van 
paargedrag van zijn 
prooi
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Luistervinkende Vleermuis



Bats are attracted on 50% of nights (N = 88 nights)
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Robofrog model 
Dynamische Blaas om mee te roepen

Taylor et al. 2008, Animal Behaviour



Flight cage Layout Robofrog Keuze Tests

Bat Perch

Dynamic moving sac

Static deflated Control

Bat attack on robofrog Bat attack on robofrog

Vleermuis detecteert  bewegende 
blaas met zijn echo-locatie

Sonar + Vision Sonar Vision Control
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Akoestisch Omgevingslawaai
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Frog-call



Achtergrond lawaai varieert sterk door 
het seizoen
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Verschillende lawaai condities
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Gebruiken ze extra cues in lawaai?
(non)masking noise

? Choice Tests
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Langzamere aanval
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Echolocatie neemt toe tijdens maskerend lawaai

control masking non-masking 

Noise treatment
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Voorkeur voor kwaakblaas met maskerend lawaai
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Wisselen van zintuigsysteem helpt Gebruik van echolokatie versneld aanval in lawaai 
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Complexe balts van kikkers



Signal recording & playback

Real Signal Artificial Signal

Halfwerk et al 2016 the American Naturalist

Ripple voorkeur test

ripples

Bat Perch

control

Vleermuizen gebruiken waterrimpels

Halfwerk et al. 2014 Science

Risky Ripples
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What’s next?

Panama:

Meer veldwerk om naar lange-termijn effecten 
van lawaai en lichtvervuiling te kijken

Nederland:

Veldwerk met een experimenteel karakter
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